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Perforador
Martillo Neumático RH 

658 L

4,0 8,40 2,52 2,44 9,10 6,44 8,0 5,0 1,3 Se requiere la adopción de medidas de mejora 

como el mantenimiento del martillo y rotación 

de personal para reducir el tiempo de 

exposición

Operador Rodillo
Rodillo Changlin   

YZ12HD 12Tn.  

7,0 0,38 0,31 0,42 0,65 0,60 8,0 2,5 0,2 Mantener mantenimiento cada seis meses 

de los 4 pernos de anclaje a cabina.

Mezclador de cemento
Vibrador mezclador de 

cemento
6,0 1,8 1,46 1,7 2,87 2,49 8,0 2,5 1,0

Martillo electrico Bosch_GB H 

DE 2,0 9,42 10,01 6,66 15,27 7,64 8,0 2,5 3,1

Taladro radial Bosch_20 - 230 

JBV 3,5 2,07 3,72 4,32 6,07 4,01 8,0 2,5 1,6

Martillo electrico Bosch_GB H 

DE 2,0 10,01 4,42 6,66 12,81 6,40 8,0 2,5 2,6

Taladro radial Bosch_20 - 230 

JBV 2,0 3,17 4,05 3,15 6,03 3,02 8,0 2,5 1,2

Amoladora_Atlas Copco_GTG 

40 3,0 16,72 7,91 10,81 21,42 13,12 8,0 2,5 5,2

Martillo electrico_Bosch_GB H 

DE 2,5 10,98 3,3 3,4 11,96 6,69 8,0 2,5 2,7

Amoladora_Atlas Copco_GTG 

40 1,5 4,6 3,9 4,8 7,71 3,34 8,0 2,5 1,3

Mecánico 4 Vibrador mezclador de cemento 6,0 1,8 1,46 1,7 2,87 2,49 8,0 2,5 1,0

PERSONAL OPERATIVO: SISTEMA MANO BRAZO

TALLER MECÁNICO: SISTEMA MANO BRAZO

MEDICIONES DE VIBRACIONES EN SISTEMA MANO BRAZO

14,9 3,0

7,5 2,0

Mecánico 1

Mecánico 2

Mecánico 3


