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2.1 El origen de los automatas

Introduccion a la Robdtica

La primera vez que se uso la palabra robot fue por el dramaturgo
checo Karel Capek en 1921 en una obra de teatro llamada “R.U.R”
o "Robots Universales de Rossum" y el término procede de la
palabra checa robota que significa “trabajo obligatorio”

La palabra robética fue utilizada por primera vez por el cientifico
y escritor de ciencia ficcion Isaac Asimov en 1942. El propuso las
llamadas leyes de la robdtica:




2.1 El origen de los automatas

Introduccion a la Robdtica

Leyes de la robdtica

12 |ey. Un robot no puede hacer dafio a un ser humano o, por inaccion, permitir
qgue un ser humano sufra dafio.

22 |ley. Un robot debe obedecer las érdenes dadas por los seres humanos, excepto
si estas ordenes entrasen en conflicto con |la Primera Ley.

32 ley. Un robot debe proteger su propia existencia en la medida en que esta
proteccidon no entre en conflicto con la Primera o la Segunda Ley.



2.1 El origen de los automatas

Introduccion a la Robodtica

Los primeros robots industriales modernos fue denominados
“Unimates” y desarrollados a finales de la década de los 50's vy
principios de los 60°s por George Devol y Joe Engelberger. En base a
desarrollos posteriores Engelberger es considerado como el padre de
la robdtica.

finales de la década de los 70°s y principios de los 80’s el desarrollo de
los robots industriales tuvo un rapido desarrollo debido
principalmente a grandes inversiones desarrolladas por la industria
automotriz.



2.1 El origen de los automatas

Introduccion a la Robdtica

DEFINICION DEL ROBOT

Enciclopedia Britanica
Maguina operada automaticamente que sustituye el esfuerzo de los humanos, aungue no tiene por gué
tener apariencia humana o desarrollar sus actividades a la manara de los humanos.

Diccionario Merrian Webster
Maguina que se asemeja a los humanos y desarrolla como ellos tareas complejas como andar o hablar.

Un dispositivo que desarrolla de manera automdtica tareas complicadas, a menudo de manera repetifiva
Un mecanismo guiado por control automdtico.

Diccionario de la Real Academia Espanola

Maguina o ingemo electranico programable, capaz de mampular objetos y realizar operaciones antes re-
servadas solo a las personas.
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Introduccion a la Robdtica

Conceptos Basicos

Robdtica. Ciencia o rama de la tecnologia, que estudia el disefio vy
construccion de maquinas capaces de desempefar tareas realizadas por el
ser humano o que requieren del uso de inteligencia.

Robot. Manipulador automatico controlado, reprogramable, capaz de
posicionar y orientar piezas, dispositivos especiales. Tienen la forma de uno o
varios brazos terminados en una mufieca.
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Introduccion a la Robdtica

Conceptos Basicos

Efector. Dispositivo que produce determinados efectos en el entorno, bajo
el control del robot. Se utilizan principalmente de dos maneras:

* Modificar la ubicacion del robot respecto de su ambiente.

* Desplazar otros objetos del entorno (Manipulacién).

Manipulador. Son sistemas mecanicos multifuncionales,
con un sencillo sistema de control, que permite gobernar el
movimiento de sus elementos.
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Introduccion a la Robdtica

Conceptos Basicos

Grados de libertad. Hablar de "grados de libertad” equivale a decir nimero y
tipo de movimientos del manipulador.
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2.1 El origen de los autdmatas

1. Los primeros Autdmatas

Enfocadas para el uso de maquinas electromagnéticas

En 1907, Andréi Markov formaliz6 un
proceso llamado cadena de Markov,
donde la ocurrencia de cada evento
depende con una cierta probabilidad
del evento anterior.

« Enla década de 1960 se establece su
conexion con las series de potencias y
los sistemas de sobre escritura.

Sndres Mam oy

En 1943, surge una primera aproximacion formal
de los automatas finitos con el modelo neuronal
de McCulloch-Pitts.




2.1 El origen de los automatas

1. Los primeros Autdmatas

Autdmata: Maquina que imita la figura y los movimientos de un ser
animado
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1. Los primeros Autdmatas

Los primeros autdmatas de los que se tiene registro los

construyo, en algun momento entre los afios 10 al 70,
Herdn de Alejandria, quien ademas escribio lo que podria
considerarse el primer libro de robética, Los Automatas,
donde describia sus mecanismos -la mayoria disefiados
para el entretenimiento-, como aves que gorjeaban o
estatuas que servian vino.

La moda se extendio e incluso el gran Leonardo da Vinci
disefic al menos dos automatas. Uno de ellos se
considera el primero con forma humana y consistia en un
caballero vestido con armadura medieval capaz de
saludar en las recepciones reales. Leonardo lo disefié en
1495, aunque no hay constancia de que lo construyera -
algo que si se ha hecho recientemente siguiendo paso a
paso sus esguemas
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A. ROBOTS INDUSTRIALES.

Los robots industriales se utilizan para realizar trabajos repetitivos, pesados
o peligrosos. En el mundo existen mas de 740.000 robots de este tipo,
utilizados principalmente en la industria automovilistica.
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B. ROBOTS DE SERVICIO.

Los robots de servicio ayudan a los hombres a realizar distintos tipos de
labores. Se estima que en el mundo existen mas de 6000 de estas
unidades, de los cuales 50% son robots domeésticos, el 14% son robots
submarinos, el 12% son robots médicos, el 6% son robots de limpieza y el
23% restante corresponde a otro tipo de robots.

e Robots Médicos

e Robots Domésticos

e Robots de Ayuda a Discapacitados
e Robots de Limpieza.

e Robots de Vigilancia.
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B. ROBOTS DE SERVICIO.

Robots Médicas

Robots Domésticas

Robots de Ayuda a
Discapacitados

Robots de Vigilancia
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C. ROBOTS DE EXPLORACION

Permiten explorar lugares inaccesibles para el hombre como por

ejemplo otros planetas (ej.Marte), el fondo del mar (ej. Titanic) o
la antartica.

« Robots Submarinos
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D. OTROS ROBOTS

= Robots para Desactivar Minas




2.1 El origen de los automatas

ROBOTS RENACENTISTAS

El Renacimiento,

El Renacimiento, un movimiento
cultural que surgié en Europa durante
los siglos XV y XVI, supuso el “renacer”
de los valores e ideales clasicos después
de la Edad Media.

La Edad Media es un periodo historico
que se situa entre la caida del Imperio
Romano en el afio 476 y la caida del
Imperio Bizantino en Constantinopla en
1453.
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ROBOTS RENACENTISTAS

El Renacimiento,

Durante esta época, empiezan a producirse una serie de cambios y
descubrimientos que anunciaban el fin de |la Edad Medieval y
daban paso a la modernidad

Asi fue cOmo se desarrollan los ideales del movimiento
humanista, una nueva forma de pensar que rompe con la vision
medieval del mundo.

La cultura pasé de los monasterios a las calles, habia una mayor

libertad de pensamiento y aparecieron las primeras universidades.
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Leonardo da Miguel Angel Rafael Sanzio Donatello Sandro Caravaggio Filippo Tiziano
Vinci Botticelli Brunelleschi
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ROBOTS RENACENTISTAS

El concepto abandona el terreno de la fantasia en el siglo Xlll, cuando el
inventor musulman Al-Jazari desarrolla una serie de fascinantes vy
practicos autdomatas, los cuales van desde una orquesta animada por
seres mecanicos, hasta una sirvienta de aspecto humanoide y capaz de
servir tragos y bebidas calientes a intervalos regulares.

INTERIOR OF VAUCANSON'S AUTOMATIC DUCK.

A, clockwork; B, pump; (, mill for grinsing grain; F, intestinal tube;
J, bill; H, head; M, feet.
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ROBOTS RENACENTISTAS

El secreto de Al-Jazari es su dominio maestro de los
mecanismos de relojeria, creando fuelles, engranajes
diferenciales y utilizando la fuerza del agua como fuente
principal de movimiento. Todo esto no dejaba de ser una
aplicacion creativa de postulados de Fisica enunciados en
los tiempos de la antigua Grecia.
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ROBOTS RENACENTISTAS

Si los &arabes no avanzaron en la materia, es porque
consideraron que su primitiva robdtica no dejaba de ser una
rareza carente de aplicaciones practicas. Sin embargo los
estudios de Al-Jazari sobrevivirian al paso del tiempo y llegarian

hasta los oidos de Leonardo Da Vinci en plena época
renacentista.
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ROBOTS RENACENTISTAS

El fascinante caballero robético disefiado por Leonardo Da
Vinci en 1495... y enteramente funcional.

Un caballero de reluciente armadura capaz de pararse,
sentarse, mover sus brazos y abrir la visera de su casco

Pero el campo de la robdtica comenzé a sofisticarse con la
llegada de la Revolucidn Industrial en el siglo XVIII.
Después de todo, las maquinas habian salido del gueto,
porgue motores y engranajes pasaron a ser algo corriente.




Introduccion a la Robdtica
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