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1

Duracién No. Grupos No. Estudiantes (por Grupo)
horas

(horas) _ 5

4

Objetivos de la Practica:

Realizar el control de un motor DC en forma analoga y digital.

Equipos, Materiales e Insumos:
- PC

Simuladores electrénicos y Simulink

Motor DC

Contenido a desarrollar

Antes de realizar el montaje y la experimentacion, los
estudiantes deben revisar y comprender los siguientes
conceptos:

1. Motores de corriente continua (DC):
o Principio de funcionamiento
o Relacidn entre voltaje aplicado,
velocidad y par
o Tipos de motores DC (escobillas, sin

escobillas)

2. Sensores de efecto Hall:

o Principio de funcionamiento

o Aplicacién para medicién de velocidad
de giro

o Integracién con sistemas de

retroalimentacion

Durante la Practica

Configurar un Cl temporizador en modo astable para
generar una seial de frecuencia variable.

ancho de pulso de la seial PWM de forma
independiente a la frecuencia.

Integrar el generador PWM con un circuito puente H

para el control del motor DC.

Permitir el cambio de sentido de giro del motor
mediante sefiales de control al puente H.

Evaluar experimentalmente el comportamiento del
motor bajo diferentes combinaciones de frecuencia,
ancho de pulso y direccion.

Observar los efectos del PWM en velocidad y par del
motor.

Posterior a la Practica

Configurar un Cl légico en modo biestable para ajustar el

(como L293D, L298N o hecho con transistores MOSFET)




3. Controladores PID analégicos con amplificadores | Informe técnico

operacionales (AMP-OP):
P ( ) Métodos alternativos de generar ondas PWM

o Fundamentos del control proporcional-
integral-derivativo

o Implementacion bdsica con AMP-OP
o Ejemplos de ajuste de pardmetros
4. Conversores frecuencia—voltaje (F/V):
o Principio de operacion
o Aplicaciones en medicién de velocidad
o Usodel CI LM331 o similar

o Simulacién del conversor F/V aislado y
en conjunto con el motor

5. Control PWM de motores DC:
o Generacion de sefales PWM

o Influencia del duty cycle en la velocidad
del motor

o Relevancia de la frecuencia de
conmutacion

6. Puentes H para control bidireccional de motores:

o Topologia del puente H (transistores o
Cl)

o Combinaciones de control para direccidn
y frenado

o Ejemplos con L293D, L298N o MOSFET
discreto

Resultados:

- Documento técnico formato IEEE
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