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Caracterı́sticas de filtros prácticos.

En cualquier problema de diseño de filtros podemos especificar:
• Rizado: Normalmente, es tolerable un pequeño rizado en la banda de

paso.
• Transición: La transición de la respuesta en frecuencia de la banda de

paso a la banda eliminada define la banda de transición o región de
transición del filtro.

• Frecuencias: La frecuencia de corte ωp define el lı́mite superior de la
banda de paso y la frecuencia ωs designa el comienzo de la banda
eliminada.

Fuente: Proakis, Jhon G, Manolakis Dimitris G., Tratamiento digital de señales,Pearson
Presntice−Hall, 2007.
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DISEÑO DE FILTROS FIR.

• Nuestro tratamiento está centrado en los filtros FIR de fase lineal.

Fuente: Proakis, Jhon G, Manolakis Dimitris G., Tratamiento digital de señales,Pearson
Presntice−Hall, 2007.
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Filtros FIR simétricos

Fuente: Proakis, Jhon G, Manolakis Dimitris G., Tratamiento digital de señales,Pearson
Presntice−Hall, 2007.
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Filtros FIR simétricos

Fuente: Proakis, Jhon G, Manolakis Dimitris G., Tratamiento digital de señales,Pearson
Presntice−Hall, 2007.
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Filtros FIR antisimétricos

Fuente: Proakis, Jhon G, Manolakis Dimitris G., Tratamiento digital de señales,Pearson
Presntice−Hall, 2007.
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Filtro FIR Ejemplo 1 PASO-BAJO

Considere el filtro ideal pasa bajas con función de respuesta en frecuencia que
se indica en la Figura:

Fuente: Proakis, Jhon G, Manolakis Dimitris G., Tratamiento digital de señales,Pearson
Presntice−Hall, 2007.
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Filtro FIR Ejemplo 1 PASO-BAJO

Fuente: Proakis, Jhon G, Manolakis Dimitris G., Tratamiento digital de señales,Pearson
Presntice−Hall, 2007.
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Filtro FIR Ejemplo 1 PASO-BAJO
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Ventanas
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Ventanas
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Tipos de ventanas
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Tipos de ventanas

Daniel Antonio Santillán Haro Procesamiento de señales (16/31) 16 / 31



ORDEN DEL FILTRO FIR
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ORDEN DE LA VENTANA DEL FILTRO FIR
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ORDEN DE LA VENTANA DEL FILTRO FIR
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FILTRO FIR MUESTREO EN FRECUENCIA

En el método basado en el muestreo en frecuencia para el diseño de filtros
FIR, especificamos la respuesta en frecuencia deseada Hd(ω) en un conjunto

de frecuencias equiespaciadas, es decir:
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FILTRO FIR MUESTREO EN FRECUENCIA

Respuesta al impulso unidad h(n): ±h(M −1−n)
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FILTRO FIR MUESTREO EN FRECUENCIA EJEMPLO 3
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