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electroneumaticos en
automatizacion industrial

Objetivos de la Practica:
Identificar y conocer los componentes electroneumaticos de los diferentes equipos del laboratorio
Identificar el uso, funcionamiento y aplicacion de los componentes electroneumaticos en el dmbito industrial.

Equipos, Materiales e Insumos:
Cilindros de simple efecto, cilindros de doble efecto, electrovalvulas, compresor, unidad de mantenimiento,
actuadores electroneumaticos.

Procedimiento:

Identificacion de los componentes electroneumaticos de los diferentes equipos y procesos del laboratorio,
documentar las caracteristicas fisicas y técnicas de cada uno tanto por su aspecto como también por los datos
impresos del fabricante en cada uno de ellos, preparar el compresor como fuente de aire asi como también la
revisién de la unidad de mantenimiento, alimentar con aire comprimido las electrovalvulas y accionar
manualmente las electrovalvulas para conocer el funcionamiento de cada cilindro.

Resultados:

Se logra la Identificacidn y conocimiento de los componentes electroneumaticos de los diferentes equipos del
laboratorio.

Se logra la Identificacion del uso, funcionamiento y aplicacion de los componentes electroneumaticos en el
ambito industrial.
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