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PARALELO: A
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	Práctica No.:
1
	Tema:
RTOS
	Duración (horas)
4
	No. Grupos
4
	No. Estudiantes (por Grupo)
4

	Objetivos de la Práctica:
Implementar un sistema RTOS en un microcontrolador 

	Equipos, Materiales e Insumos:
· Simulador 
· Osciloscopio, Generador de funciones,
· Multímetro, 
· Arduino,
· Pc 
· LEDs
· Potenciómetro
· Resistencias

	Procedimiento:
1. Mediante un gráfico describa el proceso de compilación.
2. Enumere y describa el estado las tareas en un sistema RTOS
3. Enumere y describa los elementos de un RTOS
4. Arme el circuito de la figura
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5. Implementar un sistema RTOS tipo LOOP CONSECUTIVO que permita encender los LEDs cada:
a. Grupo 1: 120 y 510 ms.
b. Grupo 2: 130 y 520 ms.
c. Grupo 3: 140 y 530 ms.
6. Probar el funcionamiento de usando el osciloscopio
7. Implementar un sistema RTOS usando la librería FREERTOS para encender los LEDs cada:
a. Grupo 1: 120 y 510 ms.
b. Grupo 2: 130 y 520 ms.
c. Grupo 3: 140 y 530 ms.
que lea el canal analógico A0 y envíe los datos por el puerto serial. Crear una tarea nueva para cada uno de ellos.
8. Probar el funcionamiento de usando el osciloscopio.

	Resultados:
Conocer el funcionamiento de los sistemas RTOS




	Anexos: 
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