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Adecuacion de un sistema movil de ruedas,
controlado por bluetooth




Adecuacion de un sistema movil de ruedas, controlado por bluetooth

Materiales

1. Arduino UNO

2. Protoboard

3. Bluethoo HC 06

4. Modulo puente H L298N Modulo

5. Bateria de 9 Voltios




Adecuacion de un sistema movil de ruedas, controlado por bluetooth

Materiales

6. Chasis de un carro a control

7.- Cables de Arduino, o UTP




Adecuacion de un sistema movil de ruedas, controlado por bluetooth

Esquema

fritzing
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